S (1) N $N4pDl f sin( amx ) sin( nz ) g m � 1 ;n � 1 sin( ax ) sin( z ) sin( ax ) sin(2 z ) sin( ax ) sin(3 z ) sin(2 ax ) sin( z ) sin(2 ax ) sin(2 z ) sin(2 ax ) sin(3 z ) sin(3 ax ) sin( z ) sin(3 ax ) sin(2 z ) sin(3 ax ) sin(3 z ) a = 1 p 2 S (2) N $N4pDl f cos( amx ) sin( nz ) g m � 0 ;n � 1 sin( z ) sin(2 z ) sin(3 z ) cos( ax ) sin( z ) cos( ax ) sin(2 z ) cos( ax ) sin(3 z ) cos(2 ax ) sin( z ) cos(2 ax ) sin(2 z ) cos(2 ax ) sin(3 z ) cos(3 ax ) sin( z ) cos(3 ax ) sin(2 z ) cos(3 ax ) sin(3 z ) a = 1 p 2